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ВВЕДЕНИЕ


Программа работ предусматривает создание «в металле» демонстрационного образца автоматизированной системы дистанционного управления без применения мышечных усилий (АСДУ). Программа рассчитана на 10 лет. Капитальные вложения, научно-исследовательские, проектно-конструкторские, изготовительные и монтажные работы сметной стоимостью 5 млн. рублей. Основное научно-исследовательское и координирующее подразделение численностью 75 человек.


Демонстрационный образец создается на основе лабораторного образца, на котором отрабатываются теоретические модели, математическое обеспечение и аппаратурные разработки.


Проект включает:

· предложения по перспективной программе научно-исследовательских работ, в которых поставлена цель и перечислены задачи;

· предложения по структуре основного научно-исследовательского подразделения;

· перспективный план работ;

· материал дополнительного задания.


Разработка принципиально новой техники, позволяющей обеспечить оптимальное распределение трудовых функций в человеко-машинных системах и максимальное расширение возможностей человека-оператора ...яемости, требует создания АСДУ.

РАБОЧАЯ ГИПОТЕЗА

1. Экспериментально (с применением ЭВМ) установлено, что существует корреляция между мысленно воспроизводимыми интеллектуальными или эмоциональными образами и картиной электрической активности мозга.

2. Это позволяет автоматизировать формирование (и корректировку) биоэлектрических коррелятов (эталонов) «мысленных команд» и осуществить их распознавание, что в принципе делает возможным управление различными кибернетическими системами «с помощью мышления о них».

3. Актуальными являются исследования по расширению класса команд, исследования информационных характеристик канала взаимодействия, исследования вопросов обеспечения дистантности, съема информации и выделения полезных (с точки зрения кибернетики) сигналов из шума.

4. Выделение информации о смысле (семантики) мысленной команды из картины электроактивности мозга значительно усложняется зашумленностью, связанной с быстроизменяющимся физиологическим состоянием организма.

5. Параллельно с развитием исследований передачи информации по «электромагнитному каналу» целесообразно исследовать существование и информационные характеристики других каналов взаимодействия с окружающей средой.

6. Несистемные экспериментальные и теоретические исследования ряда отечественных и зарубежных авторов подтверждают возможность дистанционного (нелокального) взаимодействия человека с различными уровнями организации среды по неклассическим каналам; особо отмечается тот факт, что это взаимодействие более информативно и управляемо при определённых оптимальных для этого типах сознания.

7. Эти работы целесообразно интерпретировать на основе следующих теоретических положений (требующих устойчивого экспериментального подтверждения в рамках системного подхода, ориентированного на информатику):

· существуют неклассические типы реальности (принцип онтологического негеоцентризма);

· человек, как и все редуцированные объекты, имеет вещественный и виртуальный (неклассический) уровни организации;

· мышление есть функция неклассических структур организма (мозга);

· мысли и образы являются макроскопическими виртуальными объектами;

· различные типы сознания оптимальны для отражения различных типов реальности; существуют измененные типы сознания (и соответствующие формы познания) адекватно отражающие как классический, так и неклассический уровни реальности (принцип гносеологического негеоцентризма);

· при этих типах сознания человек взаимодействует со средой по неклассическим каналам, при этом его не ограничивают функциональные барьеры вещественного организма, обработка информации поэтому сознательно ведется на языках более высокого функционального уровня, чем дискретный звуковой язык или «внутренняя речь» и в более высоком темпе внутреннего времени;

· переход объекта из виртуального состояния в вещественное (редукция) имеет существенно вероятностный характер;

· вещественная форма объекта возникает в процессе редукции за счет изменения структуры недетерминированной редуцирующей среды, при этом редуцирующая способность среды, т.е. Степень её оптимальности для редукции, зависит от типа виртуального объекта;

· мозг человека является наиболее оптимальной средой (из известных) для редукции виртуальных объектов типа образов и мыслей;

· изменение вероятностной структуры мозга отражает семантику редуцируемых в нем образов и мыслей в форме, ориентированной на физические действия в соответствии со смыслом образов, структурой и состоянием организма;

· частичная редукция образов и мыслей может осуществляться в технических системах с вероятностной структурой, при этом характер изменения структуры соответствует семантике редуцируемых объектов и может быть идентифицирован физическими методами в сочетании с методами распознавания, а затем преобразован в форму, необходимую для управления кибернетическими системами;

· за счет применения технических систем, реагирующих на неклассическое воздействие человека, предполагается снять тесно связанные проблемы выделения управляющего сигнала из «электрофизиологического шума» мозга и распознавания смысла сигнала, т.е переводя его с внутреннего исполнительного языка вещественного организма человека на язык кибернетических систем;

8. Исследования и разработки в области кибернетического применения неклассического канала взаимодействия человека со средой позволят решить проблему выделения смысла мысленной команды из шумов и в перспективе создать автоматизированную систему дистанцион....  (конец http://lc.kubagro.ru/history/asdu/Image-04.jpg) использования мышечных усилий.

9. Наличие дополнительного неклассического канала взаимодействия АСДУ с человеком-оператором (наряду с применяемыми в человеко-машинных системах в настоящее время) обеспечивает данной системе ряд качественно новых возможностей:

· оператор не теряет управление системой в экстремальных ситуациях и возможных при этом изменениях типа сознания;

· способ взаимодействия человека-оператора с системой непосредственно в процессе выполнения трудовой функции обеспечивает обучение и переход человека в оптимальные формы сознания, что в перспективе позволит в массовом масштабе использовать АСДУ и эти формы сознания (при которых осознанны «подпороговые восприятия») для выполнения трудовых функций, научных исследований и решения ряда других задач;

· возможно данное направление исследований и разработок приведет к созданию принципиально новых видов техники и технологии, таких, например, как «психическая технология» (по аналогии с биотехнологией), которые будут основаны на управлении формой и местом редукции, другими характеристиками искусственных и естественных объектов с использованием неклассических каналов воздействия на их различные (в том числе и виртуальные) структурные уровни;

· использование различных исполнений АСДУ как средств труда качественно более высокого функционального уровня обеспечит принципиально новые резервы повышения производительности труда и будет иметь значительные научно-технические и социально-экономические последствия.


26.03.85.

ПЕРСПЕКТИВНАЯ ПРОГРАММА РАБОТ

ЦЕЛЬ


Создать демонстрационный образец автоматизированной системы дистанционного управления, обеспечивающий переход человека-оператора в оптимальное состояние сознания и работу в диалоговом режиме без использования мышечных усилий.

ЗАДАЧИ

1. Разработать теоретическое обоснование для создания демонстрационного образца.

2. Подготовить операторов-исследователей.

3. Разработать лабораторный образец автоматизированной системы дистанционного управления без использования мышечных усилий.

4. Разработать техническое задание на конструкцию и осуществлять координацию работ по созданию демонстрационного образца.

ЗАДАЧА 1. Разработать теоретическое обоснование для создания демонстрационного образца.

ПОСТАНОВКА


На основе системного анализа имеющихся научно-технических достижений по данной проблематике, идейно-теоретических предпосылок и лабораторных исследований с применением автоматизированной системы научных исследований (АСНИ) и лабораторного испытательного стенда (ЛИС) разработать теоретическое обоснование для создания демонстрационного образца автоматизированной системы дистанционного управления без использования мышечных усилий.

ЭТАПЫ

1. Научно-информационная база.

1.1. Автоматизированная библиотека.

1.2. Обработка литературных источников.

2. Идейно-теоретическая база.

3. Собственные теоретические исследования.

3.1. Исследование прототипов комплексов технических средств (КТС) входящих в состав демонстрационного образца.

3.1.1. Системы и методы регистрации.

3.1.2. Системы и методы обратной связи.

3.1.3. Системы и методы исполнения команд.

3.2. Исследования по способам обработки информации.

3.2.1. Математическая постановка экспериментов.

3.2.2. Вопросы подавления шума и выделения сигнала.

3.2.3. Вопросы распознавания сигнала.

3.3. Исследования по инженерно-психологическим проблемам.

3.3.1. Обучение системы распознавания команд.

3.3.2. Обучение операторов-исследователей методам дистанционного взаимодействия с системой.

3.3.3. Изучение динамики процессов дистанционного управления при переменном распределении трудовых функций между оператором-исследователем и системой.

3.4. Исследования возможностей человека по взаимодействию со средой и техническими средствами при различных формах сознания.

3.4.1. Изучение возможностей восприятия.

3.4.2. Изучение возможностей взаимодействия.

3.4.3. Изучение возможностей нелокального взаимодействия человека с различными структурными уровнями организации объектов.

3.5. Исследование механизмов передачи трудовых функций, преодоления функциональных барьеров, перехода с языка одного функционального уровня на другой.
ЗАДАЧА 2. Подготовить операторов-исследователей.

ПОСТАНОВКА


С использованием автоматизированной системы научных исследований на основе психологических и инженерно-психологических методик подготовить группу операторов-исследователей ля работы с демонстрационным образцом автоматизированной системы дистанционного управления без использования мышечных усилий.

ЭТАПЫ

1. Отбор кандидатов.

1.1. Разработка методик предварительного отбора кандидатов.

1.2. Тестовые испытания.

2. Подбор операторов-исследователей.

2.1. Разработка методик подготовки.

2.2. Изучение возможностей переходов операторов в оптимальные состояния сознания для управления с применением АСНИ на основе психологических методик.

3. Подготовка операторов-исследователей.

3.1. Физическая подготовка.

3.2. Теоретическая подготовка.

3.3. Тренировки по переходам в оптимальные для управления состояния сознания с применением психологических методик и АСНИ.

3.4.  Тренировки по переходам в оптимальные для управления состояния сознания с применением инженерно-психологических методик, АСНИ и ЛИС.

3.5. Контроль и планирование процесса подготовки и общего состояния операторов-исследователей.

4. Работа операторов-исследователей.

4.1. Накопление опыта по переходам в оптимальные для управления состояния сознания.

4.2. Накопление опыта по взаимодействию с ЛИС.

4.3. Изучение возможностей взаимодействия человека с КТС и окружающей средой при различных формах сознания.

4.4. Накопление опыта работы с демонстрационным образцом.

ЗАДАЧА 3. Создать лабораторный образец  автоматизированной системы дистанционного управления без использования мышечных усилий.

ПОСТАНОВКА

На основе общетеоретических и инженерно-психологических исследований, аппаратурных и программных разработок создать лабораторный образец  автоматизированной системы дистанционного управления без использования мышечных усилий.

ЭТАПЫ

1. Комплекс технических средств.

1.1. Определение базовой ЭВМ.

1.2. Автоматизированная система научных исследований.

1.3. Лабораторный испытательный стенд.

1.3.1. Выбор приборов и устройств для подсистемы регистрации.

1.3.2. Выбор приборов и устройств для подсистемы обратной связи.

1.3.3. Макетирование подсистемы регистрации.

1.3.4. Макетирование подсистемы обратной связи.

1.3.5. Сборка и отладка КТС.

2. Система математического обеспечения.

2.1. Универсальная база данных.

2.1.1. База данных АСНИ.

2.1.1.1. Данные психо-физиологической диагностики и распознавания операторов-исследователей.

2.1.1.2. Данные статистической обработки экспериментов.

2.1.1.3. Данные библиотеки научно-технической информации (НТИ).

2.1.1.4. Библиотека программ.

2.1.2. База данных ЛИС.

2.1.2.1. Эталоны команд по типам датчиков.

2.1.2.2. Алгоритмы реализации образных макрокоманд.

2.1.2.3. Информационная модель внешней среды.

2.2. Программное обеспечение.

2.2.1. АСНИ.

2.2.1.1. Подсистема психо-физиологической диагностики и распознавания операторов-исследователей.

2.2.1.2.Подсистема статистической обработки экспериментальных ................... (http://lc.kubagro.ru/history/asdu/Image-11.jpg)

2.2.1.3. Подсистема НТИ.

2.2.1.4. Прикладные программы целевого назначения.

2.2.2. ЛИС.

2.2.2.1. Подсистема приема управляющих сигналов с КТС подсистемы регистрации,подавления шума и распознавания команд, формирования эталонов команд и алгоритмов их исполнения (прямая связь).

2.2.2.2. Подсистема приема информации с датчиков ситуации об исполнении команд, модификации модели внешней среды, синтеза сигнала о ситуации и выдачи его на КТС обратной связи.

ЗАДАЧА 4. Разработать техническое задание на конструкцию и осуществлять координацию работ по созданию демонстрационного образца.

ПОСТАНОВКА


На основе теоретических и экспериментальных исследований с применением АСНИ и ЛИС разработать функционально-логическую структуру демонстрационного образца и требования к его подсистемам. Осуществлять координацию и сопровождение конструкторско-технологических работ по его созданию.

ЭТАПЫ

1. Теоретическое обоснование.

2. Разработка функционально-логической структуры.

3. Требования к системе.

3.1. Комплекс технических средств.

3.1.1. Подсистема регистрации.

3.1.2. Подсистема обратной связи.

3.1.3. Подсистема исполнения команд.

3.2. Математическое обеспечение.

3.2.1. Программное обеспечение.

3.2.2. Информационное обеспечение.

3.3. Методическое обеспечение.

3.3.1. Технологическая инструкция.

3.3.2. Действия оператора.

3.3.3. Обслуживание системы.

4. Координация и сопровождение работ.

4.1. Разработка планов взаимодействия и размещения заказов проектно-конструкторских и технологических работ.

4.2. Авторское сопровождение работ конструкторских бюро и предприятий, участвующих в создании демонстрационного образца системы.

ПРЕДЛОЖЕНИЯ
по организационной структуре и численности

СТРУКТУРА И ЧИСЛЕННОСТЬ
научно-исследовательского подразделения

	Шифр
	Наименование подразделения
	Численность, чел.

	
	Научно-исследовательская лаборатория проблем дистанционного управления
	75



	1.

1.1.

1.2.

1.3.
	Сектор аппаратурных разработок

Группа регистрации

Группа обратной связи

Группа исполнительных устройств
	19

6

6

6

	2.

2.1.

2.2.

2.3.
	Сектор математического обеспечения

Группа математического моделирования

Группа АСНИ

Группа ЛИС
	14

3

6

5

	3.

3.1.

3.2.

3.3.
	Сектор инженерно-психологических исследований

Группа психологических методов

Группа инженерно-психологических методов

Группа психофизиологического контроля
	15

5

5

4

	4.

4.1.

4.2.
	Сектор общетеоретических исследований

Группа научно-технической информации

Группа общетеоретических разработок
	14

6

8

	5.

5.1.

5.2.
	Сектор постановки задач, координации и сопровождения разработок.

Группа постановки задач

Группа координации и сопровождения
	13

5

7


ПЕРСПЕКТИВНЫЙ ПЛАН РАБОТ.

	Наименование задания, задач и этапов.
	№ по прогр.
	Отв-й испол.
	Со-коп.
	Расчетные показатели

	
	
	
	
	Срок исп.
	Трудоемкость
	Стоим. (тыс. руб.)
	Результат

	
	
	
	
	Нач.
	Кон.
	
	
	

	Создать демонстрационный образец автоматизированной системы дистанционного управления, обеспечивающий переход человека-оператора в оптимальное состояние сознания и работу в диалоговом режиме без использования мышечных усилий
	-


	НИИНН


	-


	1985


	1995


	75 чел.

х

10 лет

= 750 ч. л.


	3000 кап.

+

2000 НИР

= 5000


	Демонстрационная установка



	На основе системного анализа имеющихся научно-технических достижений по данной проблематике, идейно-теоретических предпосылок и лабораторных исследований с применением АСНИ и ЛИС разработать теоретическое обоснование для демонстрационного образца системы дистанционного управления без использования мышечных усилий.
	1


	4


	1-3


	1985


	1995


	14 чел.

х

10 лет

= 140 ч. л.


	374 НИР


	Отчеты по НИР



	Создание научно-информационной базы


	1.1.


	4


	-


	1985


	1995


	-


	-


	Автоматизированная библиотека, рефераты, отчеты.

	Разработка идейно-теоретической базы
	1.2.
	4
	-
	1985
	1990
	-
	-
	-

	Исследования прототипов КТС


	1.3.1.


	4


	-


	1985


	1988


	-


	-


	Теоретическое обоснование КТС

	Исследования способов обработки информации


	1.3.2.


	4


	-


	1985


	1988


	-


	-


	Отчеты



	Исследования по инженерно-психологическим проблемам
	1.3.3.


	4


	2,3


	1985


	1995


	-


	-


	Отчеты



	Исследования возможностей человека по взаимодействию со средой и техническими средствами при различных формах сознания
	1.3.4.


	4


	3


	1985


	1995


	-


	-


	Отчеты.



	Исследования механизмов передачи трудовых функций, преодоления функциональных барьеров, перехода с одного функционального уровня на другой
	1.3.5.


	4


	2,3


	1985


	1995


	-


	-


	Отчеты.



	С использованием АСНИ и на основе инженерно-психологических методик подготовить операторов-исследователей для работы с демонстрационным образцом автоматизированной системы дистанционного управления без использования мышечных усилий
	2


	3


	1,2,4,5


	1985


	1995


	15 чел.

х

10 лет

= 150 ч. л.


	400 НИР


	Группа- операторов-исследователей



	Отбор кандидатов
	2.1.
	3
	2
	1985
	1987
	-
	-
	Группа кандидатов

	Подбор операторов-исследователей


	2.2.


	3


	2


	1986


	1989


	-


	-


	Группа операторов-исследователей

	Подготовка операторов-исследователей


	2.3.


	3


	2,4


	1986


	1993


	-


	-


	Приобретение навыков

	Работа операторов-исследователей


	2.4.


	3


	1,2,4,5
	1986


	1995


	-


	-


	Накопление опыта



	На основе общетеоретических и инженерно-психологических исследований, аппаратурных и программных разработок создать лабораторный образец автоматизированной системы дистанционного управления без использования мышечных усилий
	3


	1,2


	3,2


	1985

1985

1988

1990


	1995

1988

1990

1995


	-

-

-

-


	-

-

-

-


	-

-

-

-



	Выбор ЭВМ
	3.1.1.
	1
	2-4
	1985
	1985
	-
	-
	Базовая ЭВМ

	Создание АСНИ
	3.1.2.
	1
	2,3
	1985
	1995
	-
	-
	АСНИ

	Создание ЛИС
	3.1.3.
	1
	2,3
	1986
	1993
	-
	-
	ЛИС

	Создание универсальной базы данных
	3.2.1.
	2
	1,3,4
	1986
	1995
	-
	-
	Базы данных

	Разработка программного обеспечения


	3.2.2.


	2


	1,3


	1985


	1995


	-


	-


	Библиотека программ

	На основе теоретических и экспериментальных исследований с применением АСНИ и ЛИС разработать функционально-логическую структуру демонстрационного образца и требования к его подсистемам. Осуществлять координацию и сопровождение конструкторско-технологических работ по созданию демонстрационного образца автоматизированной системы дистанционного управления без использования мышечных усилий
	4


	5


	1-4


	1985


	1995


	13 чел.

х

10 лет

=130 ч.л.


	1000

кап. вл.

+

346 НИР

= 1346


	Техническое задание. Демонстрационная установка



	Теоретическое обоснование
	4.1
	5
	4
	1985
	1990
	-
	-
	Раздел ТЗ

	Разработка функционально-логической структуры
	4.2
	5
	1-4
	1990
	1993
	-
	-
	Раздел ТЗ

	Разработка требований к системе
	4.3
	5
	1-4
	1988
	1993
	-
	-
	Раздел ТЗ

	Координация и сопровождение работ
	4.4
	5
	1-3
	1988
	1995
	-
	-


	Подсистемы демонстрационного образца. Демонстрационная установка.


Государственный комитет СССР

по науке и технике

Заместителю председателя

Совета Министров СССР

тов. Г.И. Марчук

г. Москва, ул. Горького, 11

Прошу Вашего указания включить в целевую комплексную программу дополнительное задание НИИ нейрокибернетики Северо-Кавказского научного центра высшей школы: «Создать в Краснодарской научно-исследовательской лаборатории проблем дистанционного управления НИИ нейрокибернетики Северо-Кавказского научного центра высшей школы демонстрационный образец автоматизированной системы дистанционного управления ЭВМ, обеспечивающий переход человека-оператора в оптимальное состояние сознания и работу в диалоговом режиме без применения мышечных усилий».


Считаю, что данная работа может иметь важные социально-политические последствия.


Финансирование данной работы прошу обеспечить за счет резерва Государственного комитета по науке и технике, предусмотренного в Государственном плане экономического и социального развития СССР на 1985 г.

Приложение:
1. Дополнительное задание в 2 экз. на 4 листах;



2. Приложение №4 об увеличении НИИ нейрокибернетики СКНЦ ВШ на 1985 г. 

объема затрат на НИР, в 2 экз. на 2 листах;



3. Приложение №5 о материально-технических ресурсах для дополнительного 

задания, в 2 экз. на 8 листах;



4. Краткое обоснование необходимости проведения работы в 2 экз. на 4 листах.



Директор


Член-корр. АН СССР




Ю.А. Жданов.

КРАТКОЕ ОБОСНОВАНИЕ
необходимости включения дополнительного задания (приложение 1) в целевую комплексную научно-техническую программу на 1981-1985 г.г.


Современная научно-техническая революция ставит задачи по созданию принципиально новой техники, призванной обеспечить глубокие качественные сдвиги в материально-технической базе.


В человеко-машинных системах высокого функционального уровня в экстремальных ситуациях человек-оператор должен быстро принимать ответственные решения на основе переработки больших объемов информации. В этих условиях возрастает вероятность потери управления в связи с тем, что человек-оператор находится на пороге утомляемости и закономерно переходит в состояние «сонливости», а система управления не имеет каналов связи, обеспечивающих взаимодействие с оператором в этом состоянии. Причиной аварийной ситуации в этом случае является отклонение распределения функций в системе от оптимального, возрастание диспропорции между темпом обработки информации ЭВМ и человеком, низкий темп их взаимодействия.


В настоящее время данная проблема решается за счет контроля за психофизиологическим состоянием человека-оператора путем его перевода в рабочее состояние специальными раздражителями, т.е. Решается путем адаптации состояния человека-оператора к фиксированному функциональному уровню системы управления. При этом функциональный уровень человека-оператора ограничивается имеющимися каналами взаимодействия с комплексом технических средств, а работоспособность человеко-машинной системы обеспечивается за счет его информационной и психофизиологической перегрузки. Перегрузка оператора обусловлена тем, что в процессе управления кроме анализа ситуации и принятия решений им непрерывно выполняется работа прямой и обратной компиляции между внутренним макроязыком образов и внешними исполнительскими языками, такими как дискретный звуковой язык или «язык» мышечных усилий и действий. Данная проблема может быть разрешена путем передачи функции компиляции техническим средствам.


В связи с этим, в соответствии с принципом активного оператора, актуальным является создание системы дистанционного управления (АСДУ), обеспечивающей переход человека-оператора в оптимальное состояние сознания и управление в диалоговом режиме без применения мышечных усилий. Решение этой проблемы сдерживается недостатком экспериментального материала, получить который представляется возможным только с применением специализированной лабораторной установки и автоматизированной системы научных исследований. Создание лабораторной установки и демонстрационного образца АСДУ требует решения ряда научно-технических задач:

· на основе системного анализа имеющихся научно-технических достижений

· .......(здесь обрезано снизу)......

....

...исследований с применением автоматизированной системы научных исследований и лабораторного испытательного стенда необходимо разработать теоретическое обоснование создания АСДУ;

10. с использованием автоматизированной системы научных исследований на основе психологических и инженерно-психологических методик модификации сознания необходимо изучить формы сознания, оптимальные для управления системами высокого функционального уровня и подготовить операторов-исследователей для работы с АСДУ;

11. на основе общетеоретических и инженерно-психологических исследований, аппаратурных и программных разработок необходимо создать лабораторный образец АСДУ;

12. на основе теоретических и экспериментальных исследований с применением лабораторного образца необходимо разработать функционально-логическую структуру и требования к демонстрационному образцу АСДУ; необходимо осуществлять координацию и сопровождение конструкторско-технологических работ и создать АСДУ.


В рамках целевой комплексной научно-технической программы


не предусмотрена разработка АСДУ для изучения процессов утомляемости человека-оператора в экстремальных условиях, перехода его в оптимальное для управления сложными человеко-машинными системами состояние, обеспечивающее работу в диалоговом режиме без применения мышечных усилий.


Реализация дополнительного задания позволит провести необходимые научно-исследовательские работы и создать демонстрационный образец принципиально нового вида технических средств, а также сформировать определенный контингент квалифицированных специалистов в данной области. В перспективе внедрение АСДУ в вычислительной технике, промышленности и транспорте позволит осуществлять управление ЭВМ и гибкими автоматизированными технологическими процессами на уровне образных макро-команд без их преобразования человеком в языки низкого функционального уровня, что приведет к значительному увеличению производительности труда. АСДУ найдут также широкое применение в других областях науки и техники.


Для выполнения работ в соответствии с дополнительным заданием НИИ нейрокибернетики Северо-Кавказского научного центра высшей школы необходимо выделить дополнительные фонды (приложение №5) и среднегодовые дополнительные ассигнования в объеме 500 тыс. рублей в год, в том числе по фонду заработной платы 200 тыс. рублей в год с увеличением на 75 штатных единиц (приложение №4).


Директор НИИ нейрокибернетики



профессор






А.Б. Коган

Приложение №1 к форме 0I

ДОПОЛНИТЕЛЬНОЕ ЗАДАНИЕ

на проведение Краснодарской научно-исследовательской лабораторией

проблем дистанционного управления НИИ нейрокибернетики Северо-Кавказского

научного центра высшей школы в 1985-1995 г.г. Научно-исследовательских

работ в области оптимизации дистанционного управления в человеко-машинных

системах (комплексная научно-техническая программа)

	Наименование заданий и этапы их выполнения
	Министерства и ведомства, ответственные за выполнение основных заданий: головные организации и основные исполнители
	Срок выполнения (год, квартал)
	Финансирующая организация
	Сметная стоимость (тыс. руб.)



	
	
	
	
	Всего на 1985-1995 г.г.
	Научно-исследовательские работы
	Капитальные вложения

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7

	Создать в краснодарской научно-исследовательской лаборатории проблем дистанционного управления НИИ нейрокибернетики Северо-Кавказского научного центра высшей школы демонстрационный образец автоматизированной системы дистанционного управления ЭВМ, обеспечивающий переход человека-оператора в оптимальное состояние сознания и работу в диалоговом режиме без использования мышечных усилий
	Министерство высшего и среднего специального образования.

Северо-Кавказский научный центр высшей школы.

НИИ нейрокибернетики.

Краснодарская научно-исследовательская лаборатория проблем дистанционного

 управления.


	1995 г.


	ГКНТ СССР


	5000


	2000


	3000



	Разработка теоретического обоснования


	Краснодарская научно-исследовательская лаборатория проблем дистанционного управления 1995 г. 
	-


	-


	374


	374


	-



	Подготовка операторов-исследователей


	«»


	1995 г.


	-


	400


	400


	-



	Разработка лабораторного образца
	«»
	1988 г.
	-
	2880
	880
	2000

	Создание демонстрационного образца
	«»
	1995 г.
	-
	1345
	345
	1000



Директор НИИ нейрокибернетики



профессор










А.Б. Коган


Приложение № 4





к постановлению Государственного



комитета СССР по науке и технике



УВЕЛИЧЕНИЕ

На 1985 год объема затрат на научно-исследовательские

работы из средств единого фонда развития науки и техники,

установленного Государственному комитету СССР по

науке и технике, на выполнение дополнительного задания,

включаемого в целевую комплексную научно-техническую

программу, за счет резерва Государственного комитета

по науке и технике

	
	Объем затрат (тыс. рублей)
	В том числе фонд заработной платы
	Среднегодовая численность (человек)

	Краснодарская научно-исследовательская лаборатория проблем дистанционного управления НИИ нейрокибернетики Северо-Кавказского научного центра высшей школы
	
	
	

	ВСЕГО

в том числе:
	500


	200


	75



	1 квартал
	125
	50
	

	2 квартал
	125
	50
	

	3 квартал
	125
	50
	

	4 квартал
	125
	50
	


Начальник управления финансирования

и капитальных вложений





Е.И. Валуев

Приложение №5 к форме 01

ПЕРЕЧЕНЬ
материально-технических ресурсов
для дополнительного задания

	Наименование материала, изделия, оборудования
	Объём поставок по годам

	
	ед. изм.
	1985 год
	1986 год
	1987 год
	1988 год
	1989 год
	1990 год
	1995 год

	ОБОРУДОВАНИЕ

ДЭКВМ «Искра-226» 7 исполнения (3 исполнения)
	шт.


	3


	2


	-


	-


	-


	-


	-



	Блоки интерфейсные функциональные (разные) к ПЭКВМ «Искра-226»
	тыс. руб.


	6000


	4000


	-


	-


	-


	-


	-



	ЭВМ для демонстрационного образца
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	тыс. руб.
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	300

	Камера герметичная непроницаемая для электромагнитных, звуковых и тепловых полей
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	шт.
	1
	1
	-
	-
	-
	-
	-

	Спецоборудование для гермокамеры
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	тыс. руб.
	50
	50
	20
	20
	20
	20
	100

	Комплект аппаратуры для голографического фотографирования
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	шт.
	-
	1
	-
	-
	-
	-
	-

	Металлообрабатывающие станки и оборудование малого класса
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	шт.
	15
	5
	-
	-
	-
	-
	-

	Электроэнцефалографический комплекс «Медикор»
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Комплекс психофизиологический микропроцессорный для автоматической оценки работоспособности, нервно-психической активности и прогноза эффективности деятельности оператора по психологическим показателям со встроенным устройством цифровой регистрации «Электроника НЦ-1101» «Тонус»
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Комплекс хронометрический для измерения времени реакции на свет, звук, ситуационные раздражители КХР-01 «Центр-3»
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Комплекс телехронорефлексометрический для исследования высшей нервной деятельности человека «Радирефлексометр», ТХРМ-К=1, «Центр-2»
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Установка для психологического анкетного тестирования (по МИНИ-ММР) для оснащения лабораторий с целью диагностики психического состояния, прогноза профессиональной эффективности и оценки психических свойств личности
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Комплекс аппаратуры авиационного врача для автоматического измерения и регуляции основных физиологических и психофизиологических параметров «Атака»
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Шестиканальное устройство визуализации изображений (ВНР/VM61/А и VM61/Л)
	шт.
	1
	1
	-
	-
	-
	-
	-

	Программный анализатор сигналов «Плюримат-С»
	шт.
	1
	1
	-
	-
	-
	-
	-

	8-канальное индикаторное устройство для индексации биосигналов и других процессов ИМ-789 «Монитор»
	шт.
	2
	1
	-
	-
	-
	-
	-

	Оптические квантовые генераторы с фиксированной, перестраиваемой и плавно изменяемой частотой
	шт.
	3
	2
	1
	-
	-
	-
	-

	Микрокалькуляторы
	шт.
	20
	10
	10
	10
	10
	10
	20

	Оптическая скамья настольная
	шт.
	10
	5
	5
	-
	-
	-
	-

	Пишущая машинка электрическая «Оптима»
	шт.
	2
	1
	1
	-
	-
	-
	-

	Рабочее место монтажника радиоэлектронной аппаратуры
	шт.
	3
	1
	1
	-
	-
	-
	1

	Рабочее место фармацевта
	шт.
	2
	1
	1
	-
	-
	-
	-

	Мебель конторская
	т. руб.
	15
	5
	5
	-
	-
	-
	10

	Мебель специальная
	т. руб.
	30
	10
	5
	5
	-
	-
	30

	Слесарные и деревообрабатывающие инструменты
	т. руб.
	1
	1
	0,5
	0,5
	0,5
	0,5
	3

	Микроавтобус
	шт.
	1
	-
	-
	-
	1
	-
	-

	Грузовой автомобиль УАЗ-452Б
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Видеомагнитофон с камерой
	шт.
	2
	-
	-
	-
	-
	-
	1

	Звукозаписывающая и фотографическая аппаратура и принадлежности
	т. руб.
	5
	1
	1
	1
	1
	1
	3

	Холодильные шкафы
	шт.
	5
	1
	1
	1
	-
	-
	3

	ПРИБОРЫ

Радиоизмерительная аппаратура
	т. руб.
	50
	30
	20
	10
	10
	10
	50

	Источники питания переменного и постоянного тока стабилизированные (разные)
	шт.
	6
	4
	-
	-
	-
	2
	4

	Электроэнцефалограф «Орион» EMG-4756
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Широкополосный анализатор-интегратор ЭЭГ тип АМЕ 68 (ВНР)
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Сухие хлорсеребряные неполяризующиеся электроды и электронная паста фирм Siemens, Alvar-electronic, Hellege


	шт.


	50


	10


	10


	10


	10


	10


	100



	Дифузионные хлорсеребрянные электроды ЭВЛ-IМЗ (Гомельский завод измер. приборов)
	шт.
	50
	10
	10
	10
	10
	10
	100

	Усилитель постоянного тока для медицинских целей Н-388 (Краснодарский ЗИП)
	шт.
	5
	1
	1
	1
	1
	-
	10

	Электромиографы: ЭЭГУ16-02, «Альвар», МГ-42 (ВНР) с миоинтегратором, 2х-канальный «Медикор»
	шт.
	2
	2
	-
	-
	-
	-
	-

	Полиграфы ПЗ-01, RG-81
	шт.
	1
	1
	-
	-
	-
	-
	-

	Регистраторы быстропротекающих аналоговых сигналов с частотой 0-150 Гц, Н-338-В, Н-339
	шт.
	2
	1
	-
	-
	-
	-
	-

	Электроэнцефалограф 8-канальный EEG-80 (ВНР)
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Реографическая приставка 4РГ-1М
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Фотостимулятор «Альвар» ФФС-3
	шт.
	1
	1
	-
	-
	-
	-
	-

	Оксигенограф индикаторный для непрерывного измерения степени насыщения артериальной крови кислородом, мод. 036М
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Аппарат электросна «Электросон-4Т»
	шт.
	1
	1
	-
	-
	-
	-
	-

	Аппарат для электронаркоза импульсными токами «Ленар»
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Приборы для электропунктуры: «Рефлекс 3-01», «Рампа-2»
	шт.
	1
	1
	-
	-
	-
	-
	-

	Аппарат для электролазерной пунктуры
	шт.
	1
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	Биоусилитель БУ-1 «Сигнал»
	шт.
	4
	2
	-
	-
	-
	-
	-

	Графопостроитель Н-306, Н-307
	шт.
	2


	1


	-


	-


	-


	-


	-



	
	
	1


	1


	-


	-


	-


	-


	-



	Барограф метеорологический, недельный М-22АН
	шт


	
	
	
	
	
	
	

	Термометр метеорологический, недельный М-16АН
	шт.


	1


	1


	-


	-


	-


	-


	-

	
	
	
	
	
	
	
	
	-



	Прибор для регистрации КГР, РЭКС-002
	шт.


	1


	1


	-


	-


	-


	-


	

	
	
	
	
	
	
	
	
	1500

	МАТЕРИАЛЫ И КОМПЛЕКТУЮЩИЕ

Микропроцессоры
	шт.
	1000
	700
	300
	300
	300
	300
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	4000

	Микросхемы серии К155
	шт.
	3000
	2000
	1200
	1200
	1200
	1200
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	Микросхемы серий К531, К500, К131, К134, К176 и др.
	 шт.
	1000
	100
	100
	100
	100
	3000
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	500

	Резисторы (разные)
	руб.
	4000
	200
	150
	160
	100
	100
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	300

	Реле разные
	шт.
	150
	150
	150
	100
	100
	100
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	300

	Конденсаторы разные
	руб.
	3000
	200
	100
	100
	100
	200
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	200

	Припой ПОС-60, ПОС-61, ПОС-90, Авиа-1, Сплав Вуда, Сплав Розе
	кг
	100
	50
	50
	50
	50
	50
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	50

	Флюсы
	кг
	50
	10
	10
	10
	10
	10
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	1000

	Спирт медицинский
	л
	200
	200
	200
	200
	200
	200
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	1000

	Бензин
	л
	200
	200
	200
	200
	200
	200
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	50

	Спецмасла и спецжидкости
	кг
	10
	10
	10
	10
	10
	10
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	8000

	Черные металлы разных профилей
	кг
	2000
	2000
	1000
	1000
	1000
	1000
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	5000

	Цветные металлы
	кг
	1000
	1000
	1000
	1000
	1000
	1000
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	3500

	Пластмассы, полимерные материалы, органические стекла
	кг
	1000
	1000
	500
	500
	500
	500
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	100

	Световоды разных диаметров и типов
	м
	120
	20
	20
	20
	20
	20
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	15

	Поляроиды разные
	комп.
	12
	11
	11
	-
	-
	-
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	Оптические стекла
	комп.
	2
	1
	1
	-
	-
	-
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	Оптические зеркала
	комп.
	2
	1
	1
	-
	-
	-
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	-

	Световые фильтры
	комп
	2
	1
	1
	-
	-
	-
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	175



	Жидкие кристаллы разных типов


	кг


	45


	45


	45


	45


	45


	45


	

	Растворители жидких кристаллов разных типов
	кг
	30
	30
	30
	30
	30
	30
	150

	Легирующие добавки для жидких кристаллов
	кг


	5


	5


	5


	5


	5


	5


	25



	Бумага рулонная
	кг
	600
	600
	600
	600
	600
	600
	3000

	Бумага специальная для самописцев
	кг
	300
	300
	300
	300
	300
	300
	1500

	Лента красящая лавсановая для ЭВМ двухцветная 13 мм (ГДР)
	шт.
	40
	40
	40
	40
	40
	40
	200

	Спецодежда
	т. руб.
	2
	0,5
	0,5
	0,5
	0,5
	0,5
	4

	Пиломатериалы
	т. руб.
	2
	1
	0,5
	0,5
	0,5
	1
	4

	Канцтовары
	т. руб.
	0,5
	0,5
	0,5
	0,5
	0,5
	0,5
	3

	Медицинские принадлежности и препараты (включая ЛСД)
	т. руб.
	5
	5
	3
	2
	2
	2
	15

	Гибкие магнитные диски
	шт.
	200
	50
	50
	50
	50
	50
	400

	Накопители на магнитных дисках 2.5М
	шт.
	50
	10
	10
	10
	10
	10
	50

	Магнитная лента для ЭВМ
	шт.
	20
	20
	20
	20
	20
	20
	100

	Нестандартное оборудование, неопределенное к спецпоставкам
	т. руб.


	50


	120
	120
	60
	50
	50
	500

	ИТОГО
	т. руб.
	
	2000
	1000


	Шифр
	Наименование подразделения
	Штат

	
	Краснодарская научно-исследовательская лаборатория проблем дистанционного управления НИИ нейрокибернетики  Северо-Кавказского научного центра высшей школы
	75

	1

1.1

1.2

1.3
	Сектор аппаратурных разработок

Группа регистрации

Группа обратной связи

Группа исполнительных устройств
	18

6

6

5

	2

2.1

2.2

2.3
	Сектор математического обеспечения

Группа математического моделирования

Группа АСНИ

Группа ЛИС
	14

2

6

5

	3

3.1

3.2
	Сектор психологических и инженерно-психологических исследований

Группа психологических методов

Группа инженерно-психологических методов
	10

4

5

	4

4.1

4.2
	Сектор психофизиологических исследований

Группа экспресс-оценки состояний человека-оператора

Группа биофизических исследований
	10

4

5

	5

5.1

5.2
	Сектор общетеоретических разработок

Группа научно-технической информации

Группа общетеоретических разработок
	11

4

6

	6

6.1

6.2

6.3
	Сектор постановки задач, координации и сопровождения разработок

Группа постановки задач

Группа координации координации и производственно-технического сопровождения
	12

4

7




	№ сект
	Наименование сектора
	№ групп
	Количество

	
	
	
	Зав. Сек.
	СНС
	МНС
	Ст. инж.
	Инж.
	Лаб. Раб.
	Всего

	1
	Сектор аппаратурных разработок
	
	1
	
	
	
	
	
	18

	
	
	1
	
	1
	1
	1
	2
	1
	6

	
	
	2
	
	1
	1
	1
	2
	1
	6

	
	
	3
	
	1
	1
	1
	1
	1
	5

	2
	Сектор математического обеспечения
	
	1
	
	
	
	
	
	14

	
	
	1
	
	1
	1
	-
	-
	-
	2

	
	
	2
	
	1
	2
	1
	1
	1
	6

	
	
	3
	
	1
	1
	2
	1
	-
	5

	3
	Сектор психологических и инженерно-психологических исследований
	
	1
	
	
	
	
	
	10

	
	
	1
	1
	1
	1
	1
	1
	-
	4

	
	
	2
	
	1
	1
	1
	1
	1
	5

	4
	Сектор психофизиологических исследований
	
	1
	
	
	
	
	
	10

	
	
	1
	
	1
	1
	1
	1
	-
	4

	
	
	2
	
	1
	1
	1
	1
	1
	5

	5
	Сектор общетеоретических разработок
	
	1
	
	
	
	
	
	11

	
	
	1
	
	1
	1
	1
	1
	-
	4

	
	
	2
	
	2
	2
	-
	1
	-
	6

	6
	Сектор постановки задач, координации и сопровождения разработок
	
	1
	
	
	
	
	
	12

	
	
	1
	
	2
	1
	1
	-
	-
	4

	
	
	2
	
	-
	-
	2
	2
	3
	7

	
	ИТОГО
	14
	6
	15
	16
	14
	15
	9
	74



Заведующий лабораторией – 1 (один)


Всего – 75 человек.

